Technicky produktovy list

Parametry

ATSUOIN206LT

softstartér pro asynchonni motor - ATSUO1 - 6 A -

200..480V - 0.75..3 kW
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Doplnék

Hlavni parametry

Rada vyrobku

Altistart UO1 a TeSys U

Typ produktu nebo soucasti

Softstartér

Pouziti vyrobku

Asynchronni motory

Pouziti vyrobku

Jednoduchy stroj

Oznaceni pfistroje

ATSUO1

Pocet fazi v siti

3faz.

[Us] jmenovité napajeci napéti

200...480 V - 10...10 %

Vykon motoru (kW)

3 kw 3faz. 400 V
0,75 kW 3 faz. 230 V
2,2 kw 3 faz. 400 V
1kw 3faz. 230V
1,5kW 3 faz. 400 V

Vykon motoru (hp)

1lhp3faz. 230V
2 hp 3faz. 460 V
3 hp 3 faz. 460 V
1,5hp 3faz. 230V

Jmenovité zatizeni spoustéce IcL 6 A

Kategorie pouziti

AC-53B EN/IEC 60947-4-2

Proud | (A)

65 mA

Typ rozbéhu

Spusténi s napétovou rampou

Ztratovy vykon (W)

1,5 W pfi plné zatézi a na konci rozbéhové rampy

61,5 W v pfechodném stavu

Provedeni montaze

S chladicem

Dostupné funkce

Integrovany bypass

Meze napéjeciho napéti 180...528 V
Frekvence sité 50...60Hz -5..5%
Frekvence sité 47,5-63 Hz

Vystupni napéti

<= napéti napajeciho zdroje

[Uc] napéti ovladaciho obvodu

24V DC +/- 10 %

Doba rozbéhu

Nastavitelndod 1 do 10 s
1s100

10s 10

5s20

Symbol ¢asu zastaveni

Nastavitelny od 1 do 10 s

Rozb&hovy moment

30 — 80 % rozbéhového momentu motoru pfi pfimém pfipojeni na sit

Typ diskrétniho vstupu

Logicky LI1, LI2, BOOST funkce stop, chod a boost pfi spusténi <= 8 mA 27 kQ

Napéti diskrétniho vstupu

24..40V

I1zolované vstupy vystupy

Galvanicky mezi nap. a ovl. obvodem

Typ logiky

Positive LI1, LI2, BOOST <5V and <= 0.2 mA> 13V >=0.5mA

Diskrétni proudovy vystup

2ADC-13
3AAC-15

Typ diskrétniho vystupu

Logicky s otevienym kolektorem LO1 signalni - konec rozbé&hu

Reléové vystupy R1A, R1C Z

Diskrétni napétovy vystup

24V 6...30 V logicky s otevienym kolektorem

Minimalni spinaci proud

10 mA 6 V DC reléové vystupy

Maximalni spinaci proud

2 A 30V DC indukéni cos @ = 0,5 20 ms reléové vystupy
2 A 250V AC AC-15 indukéni cos @ = 0,5 20 ms reléové vystupy

Maximalni spinaci napéti

440 V reléové vystupy

Typ displeje

1 LED zelené spousté¢ zapnut
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Uzivatel nebo systémovy integrator nese odpovédnost za provedeni odpovidajicich a uplnych analyz rizik, hodnoceni a testovani produktt s ohledem na konkrétni aplikaci nebo pouziti.

Schneider Electric Industries SAS ani jeji dcefinné firmy ¢i pobocky nenesou odpovédnost za nespravné pouziti zde obsazenych informaci.

Tato dokumentace nenahrazuje vyhodnoceni vhodnosti nebo spolehlivosti vyrobku v uZivatelské aplikaci a nesmi tak byt vyuzivana.

Informace uvedené v této dokumentaci obsahuji obecné popisy a technické parametry vyrobku.



1 LED Zluta dosaZeni jmenovitého napéti

Utahovaci moment

0,5N.m
1,9...2,5N.m

Elektrické pfipojeni

4 mm Sroubovaci konektor neohebny 1 1...10 mm2 AWG 8 vykonovy obvod
Sroubovaci konektor neohebny 1 0,5...2,5 mm2 AWG 14 ovladaci obvod

4 mm Sroubovaci konektor neohebny 2 1...6 mm2 AWG 10 vykonovy obvod
Sroubovaci konektor neohebny 2 0,5...1 mm2 AWG 17 ovladaci obvod

Sroubovaci konektor ohebny s kabelovou koncovkou 1 0,5...1,5 mm2 AWG 16
ovladaci obvod

4 mm Sroubovaci konektor ohebny bez kabelové koncovky 1 1,5...10 mm2 AWG 8
vykonovy obvod

Sroubovaci konektor ohebny bez kabelové koncovky 1 0,5...2,5 mm2 AWG 14 ovladaci
obvod

4 mm Sroubovaci konektor ohebny s kabelovou koncovkou 2 1...6 mm2 AWG 10
vykonovy obvod

4 mm Sroubovaci konektor ohebny bez kabelové koncovky 2 1,5...6 mm2 AWG 10
vykonovy obvod

Sroubovaci konektor ohebny bez kabelové koncovky 2 0,5...1,5 mm2 AWG 16 ovladaci
obvod

Oznaceni

CE

Pracovni poloha

Svisla +/- 10 stupnu

VysSka 234 mm
Sitka 45 mm
Hloubka 150 mm
Hmotnost pfistroje 0,34 kg
Jmenovity vykon motoru AC-3 2.2..3kw

0.55...1 kW at 200...240 V 3 phases
1.1...2 kW at 380...440 V 3 phases

Typ motorového spoustéce

Softstartér

Zivotni prostredi

elektromag.kompatibilita

Odolnost EMC EN 50082-1

Tlumené oscilujici viny Groven 3 IEC 61000-4-12

Elektrostaticky vyboj troven 3 IEC 61000-4-2

Odolnost proti elektrickym pfechodovym déjam aroveri 4 IEC 61000-4-4
Odolnost proti vyzafovanému radioelektrickému ruseni trover 3 IEC 61000-4-3
Impulzni napéti/proud urover 3 IEC 61000-4-5

Emise vedenim a vyzafovanim uroven B CISPR 11

Emise vedenim a vyzafovanim Uroven B IEC 60947-4-2

Odolnost EMC EN 50082-2

Harmonické IEC 1000-3-2

Harmonické IEC 1000-3-4

Emise vedenim a vyzafrovanim urover 3 IEC 61000-4-6

Odolnost proti ruSeni ve vedeni zptsobeny radioelektrickymi poli IEC 61000-4-11

standardy EN/IEC 60947-4-2
certifikace vyrobku CcCcC

CSA

C-Tick

uL
stupeni kryti IP 1P20

stupen znecisténi

2 EN/IEC 60947-4-2

odolnost proti vibracim

1,5 mm Spicka-Spicka 3...13 Hz EN/IEC 60068-2-6
1gn 13...150 Hz EN/IEC 60068-2-6

odolnost proti otfesim

15 gn 11 ms EN/IEC 60068-2-27

relativni vihkost

5...95 % bez kondenzace nebo kapajici vody EN/IEC 60068-2-3

teplota okolniho vzduchu pro provoz

-10...40 °C bez snizeni zatizeni
40...50 °C se snizenim proudu 0 2 % na °C

teplota okolniho vzduchu pro uskladnéni

-25...70 °C EN/IEC 60947-4-2

pracovni nadmorska vySka

<= 1000 m bez snizeni zatizeni
> 1000 m se sniZzenim proudu o 2,2 % na kazdych dalSich 100 m

Contractua warranty

Zaruéni Ihuta

18 mésicu

Schneider
ﬁEIectric 20E



Dimensions

With TeSys U Combination (Non Reversing Power Base)

Mounting on symetrical (35 mm) rail with power connector between ATS and TeSys U.
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With TeSys U Combination (Non Reversing or Reversing Power Base)

Side by side mounting
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Power Wiring
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(1) TeSysU
Al : Soft start/soft stop unit

QF1 :TeSys U controller-starter
CU : TeSys U control unit

With Reversing Unit
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(1) TeSys U with reversing unit
Al : Soft start/soft stop unit
QF1 :TeSys U controller-starter
CU : TeSys U control unit

Control Wiring

ATSU D1NZeelT

ERCEITHT

Al : Soft start/soft stop unit

R1A, Relay output NO
R1C:

COM :Commun

LI1, Logic inputs (stop and run functions)
LI2:

BOOST :Logic input (boost on start-up function)

LOL1 :Logic output

Functional Diagram Automatic 2-wire Control

Without Deceleration

Us R
TR ™
Liz D

51
LED 2
5 | lesl
Um
S Lo t

Us : Power supply voltage

LED Green LED
1:

LI12 : Logic input
S1: Pushbutton
LED Yellow LED
2:

Um : Motor voltage
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tl: Acceleration time can be controlled by a potentiometer
U1l : Starting time can be controlled by a potentiometer

With and without Deceleration

Us -l L L
LED 1 L
gz L1 L
s2 L
(Hs]] L L | L
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L
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Us : Power supply voltage

LED Green LED
1:

LI12 : Logic input

S1, Pushbuttons
S2 .

LOL1 :Logic output

LED Yellow LED
2:

Um : Motor voltage

tl: Acceleration time can be controlled by a potentiometer
t2 : Deceleration time can be controlled by a potentiometer
Ul : Starting time can be controlled by a potentiometer

Functional Diagram Automatic 3-wire Control

Without Deceleration

Us | L L
LED 1 LI
51 u » 500 me
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Us : Power supply voltage

LED Green LED
1:

S1, Pushbuttons
S2 .

LI12 : Logic input
LOL1 :Logic output

LED Yellow LED
2:

Um : Motor voltage
tl: Acceleration time can be controlled by a potentiometer
Ul : Starting time can be controlled by a potentiometer

With Deceleration

Us 0 I

LED 1

TAT

& LS

LO1 I I

LED 2 o u'

um LN
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Us : Power supply voltage
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LED Green LED
1:

S1, Pushbuttons
S2 .

LI1, Logic inputs
LI2:

LOL1 :Logic output

LED Yellow LED
2:

Um : Motor voltage
tl: Acceleration time can be controlled by a potentiometer
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