Technicky produktovy list

Parametry

BMHO703TO7F2A

servomotor BMH - 3.4 Nm - 8000 rpm - hladka hfidel

- S brzdou - IP54
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Hlavni parametry

Typ produktu nebo soucasti Servomotor
Oznaceni pfistroje BMH
Maximalni mechanicka rychlost 8000 ot./min

Klidovy kroutici moment

3,4 N.m pro LXM32.D30M2 10 A pfi 115V
jednofazové

3,4 N.m pro LXM32.D18M2 6 A pfi 230 V
jednofazové

Maximalni klidovy moment

8,7 N.m pro LXM32.D30M2 10 A pfi 115V
jednofazové
10,2 N.m pro LXM32.D18M2 6 A pfi 230 V
jednofazové

Jm. vystupni vykon

900 W pro LXM32.D18M2 6 A pfi 230 V
jednofazové

650 W pro LXM32.D30M2 10 A pfi 115V
jednofazové

Jmenovity kroutici moment

3,1 N.m pro LXM32.D30M2 10 A pfi 115 V
jednofazové

2,9 N.m pro LXM32.D18M2 6 A pfi 230 V
jednofazové

Jmenovité otacky

2000 ot/min pro LXM32.D30M2 10 A pfi 115 V
jednofazové

3000 ot/min pro LXM32.D18M2 6 A pfi 230 V
jednofazové

Kompatibilita

LXM32.D30M2 pfi 115 V jednofazové
LXM32.D18M2 pfi 230 V jednofazové

Provedeni hiidele

Hladka hiidel

Stupen kryti IP

IP54 (standardni)

Rozliseni enkodéru

32768 poloh na ot. x 4096 otacek

Parkovaci brzda

Ano

Montézni drzak

Mezinarodni standardni pfiruba

Elektrické pfipojeni

Oto¢né pravouhlé konektory

Doplnék
Kompatibilni fada Lexium 32
[Us] jmenovité napajeci napéti 240V
Pocet fazi v siti Trojfazové
Trvaly mezni proud 555A
Trvaly vykon 1,68 W

Maximalni proud Irms

15 A pro LXM32.D30M2
17,8 A pro LXM32.D18M2

Maximalni trvaly proud

17,84 A

Druhy konec hridele

Bez druhého konce hfidele

Pramér hridele 14 mm

Délka hfidele 30 mm

Typ enkodéru Viceotackovy SinCos Hiperface
PFidrzny moment 3 N.m (parkovaci brzda)

Osova vySka motoru 70 mm

Délka motoru 3

Konst. to¢ivého momentu

0,61 N.m/A pfi 120 °C

Zpétna emf konstanta

39,3 V/k(ot/min) pfi 120 °C

Schneider
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Uzivatel nebo systémovy integrator nese odpovédnost za provedeni odpovidajicich a uplnych analyz rizik, hodnoceni a testovani produktt s ohledem na konkrétni aplikaci nebo pouziti.

Schneider Electric Industries SAS ani jeji dcefinné firmy ¢i pobocky nenesou odpovédnost za nespravné pouziti zde obsazenych informaci.

Tato dokumentace nenahrazuje vyhodnoceni vhodnosti nebo spolehlivosti vyrobku v uZivatelské aplikaci a nesmi tak byt vyuzivana.

Informace uvedené v této dokumentaci obsahuji obecné popisy a technické parametry vyrobku.



Pocet p6lt motoru

10

Moment setrva¢nosti motoru

1,78 kg.cm?

Odpor statoru

1,32 Ohm pfi 20 °C

Indukénost statoru

4,3 mH pfi 20 °C

El. ¢asovéa konstanta statoru

3,3 ms pfi 20 °C

Max. radialni sila Fr

400 N pfi 6000 ot./min
430 N pfi 5000 ot./min
460 N pfi 4000 ot./min
510 N pfi 3000 ot./min
580 N pfi 2000 ot./min
730 N pfi 1000 ot./min

Max. axialni sila Fa

0,2 x Fr

Zatazeni brzdy

W

Typ chlazeni Pfirozené proudéni
Délka 225 mm

Pramér centrovaciho krouzku 60 mm

Hloubka stfedniho krouzku 2,5mm

Pocet montaznich otvora 4

Montézni otvor o priméru 5,5 mm

Pramér kruhu mont. otvor( 82 mm

Hmotnost pfistroje 4 kg

Zivotni prostfedi

Nabidka udrzitelnosti

udrzitelny stav nabidky

Vyrobek Green Premium

RoHS

Vyhovuje - od 0936 - Schneider Electric prohlaSeni o shodé

REACh

Odkaz neobsahuje SVHC nad mezni hodnotou

dokument o ekologickém profilu

Dostupny

instrukce o ukonéeni Zivotnosti vyrobku

Standardni recyklaci vyrobku

Contractual warranty

Zaruéni Ihdta

18 mésicu

Servo Motors Dimensions

Example with Straight Connectors
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a: Power supply for servo motor brake
b:  Power supply for servo motor encoder
(1) Shaft end, keyed slot (optional)
Dimensions in mm

Straight Rotatable ¢ (without ¢ (with cl c2 EE! h h1 %] @1 for
connectors angled brake) brake) screws
connectors
bl b2 bl b2
395 [255 (395 [395 186 225 30 20 5 5h9 16%° ., 14 k6 M5 x 17
Dimensions in in.
Schneider 2/3
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Straight Rotatable © ¢ (with cl c2 €3 h h1 (0] @1 for
connectors angled (without | brake) screws
connectors brake)
bl b2 b1 b2
155 |1 155 (155 [7.32 8.85 1.18 |0.78 [0.19 [0.20h9 0.63"° o5 0.55 k6 M5 x 0.67
115V Single-Phase Supply Voltage
Torque/Speed Curves
Servo motor with LXM32¢D30M2 servo drive
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X Speed in rpm
Y  Torque in Nm
1  Peaktorque
2 Continuous torque
230 V Single-Phase Supply Voltage
Torque/Speed Curves
Servo motor with LXM32¢D18M2 servo drive
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X Speed in rpm
Y  Torque in Nm
1  Peak torque
2 Continuous torque
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