Technicky produktovy list

Parametry

BRS397/WB61FCA

krokovy 3-faz. motor - 2.26 Nm - hfidel @ 12 mm -
L=68 mm - s brzdou -vodi¢e

4

Hlavni parametry

Kompatibilni fada

Lexium SD3

Typ produktu nebo soucasti

Rizeni motoru

Oznaceni pfistroje

BRS3

Maximalni mechanicka rychlost

3000 ot./min

Typ motoru 3fazovy krokovy motor
Pocet p6li motoru 6
Meze napajeciho napéti 230V AC
325V DC
Montazni drzak PFiruba
Osova vySka motoru 85 mm
Délka 157 mm
Pramér centrovaciho krouzku 60 mm

Doplnék

Hloubka stfedniho krouzku 2mm
Pocet montéznich otvort 4
Montazni otvor o priméru 6,5 mm
Prdmér kruhu mont. otvor(i 98,99 mm
Elektrické pfipojeni Konektor

Typ enkodéru

Jednootackovy enkdder

RozliSeni enkodéru

10000 poloh na otacku

Parkovaci brzda

Ano

Provedeni hfidele

Hladka

Druhy konec hfidele

Bez druhého konce hfidele

Prameér hfidele 12 mm

Délka htidele 30 mm

Jmenovity kroutici moment 2N.m

Maximalni klidovy moment 1,9N.m

Klidovy kroutici moment 1,9N.m

PFidrzny moment 2,26 N.m

Moment setrvaénosti motoru 1,1 kg.cm2

Rozliseni 1000 poloh na otacku
1,8°09°0,72°0,36°0,18°,0,09 °, 0,072 °, 0,036 ° Ghl. krok
200, 400, 500, 1000, 2000, 4000, 5000, 10000 krokl pocet plnych krokd na otacku

Chyba pfesnosti +/- 6 arc/min

Maximalni rozbéhova frekvence 5,3kHz

[In] jmenovity proud 1,75 A

Odolnost

6,5 Ohm (vinuti)

Casova konstanta

7 ms

Max. radiélni sila Fr

100 N (prvni konec hfidele)
50 N (druhy konec htidele)

Max. axialni sila Fa

30 N (silovy pretlak)
175 N (sila v tahu)

Zivotnost v hodinach

20000 H (lozisko)

Uhl. akcelerace

200000 rad/s?

Hmotnost pfistroje

2,1 kg

Schneider
ﬁEIectric

1/4

Uzivatel nebo systémovy integrator nese odpovédnost za provedeni odpovidajicich a uplnych analyz rizik, hodnoceni a testovani produktt s ohledem na konkrétni aplikaci nebo pouziti.

Schneider Electric Industries SAS ani jeji dcefinné firmy ¢i pobocky nenesou odpovédnost za nespravné pouziti zde obsazenych informaci.

Tato dokumentace nenahrazuje vyhodnoceni vhodnosti nebo spolehlivosti vyrobku v uZivatelské aplikaci a nesmi tak byt vyuzivana.

Informace uvedené v této dokumentaci obsahuji obecné popisy a technické parametry vyrobku.



Zivotni prostredi

standardy EN 50347
IEC 60072-1
typ chlazeni PFirozené proudéni
teplota okolniho vzduchu pro provoz -25...40°C
teplota okoli pro uskladnéni -25...70°C

pracovni nadmorska vySka

<= 1000 m bez snizeni zatizeni (P)

relativni vihkost

15...85 % bez kondenzace

odolnost proti vibracim

Maximalné 20 m/s2
A podle EN/IEC 60034-14

stupen kryti IP

IP56 pro celkovy kromé pouzdra hfidele podle EN/IEC 60034-5
IP56 pro pouzdro hfidele podle EN/IEC 60034-5

teplotni tfida

F tfida vinuti podle IEC/EN 60034-1

Nabidka udrzitelnosti

udrzitelny stav nabidky

Vyrobek Green Premium

RoHS

Vyhovuije - od 0623 - Schneider Electric prohlaSeni o shodé

REACh

Odkaz neobsahuje SVHC nad mezni hodnotou

dokument o ekologickém profilu

Dostupny

instrukce o ukonéeni Zivotnosti vyrobku

Standardni recyklaci vyrobku

Contractual warranty
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Dimensions
3-Phase Stepper Motor in Connector Version
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3: Motor connection 6 poles
4 : Motor connection (optional) 12 poles
Holding Brake
mim
n.
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2 . Holding brake (optional)
Dimensions in mm
L Shaft diameter @W | Centring collar @Z | Woodruff key DIN 6888 (1)
67.5 (+0.6) (-0.8) 12 h6 60 h8 4x6.5
Dimensions in in.
L Shaft diameter @W | Centring collar @Z | Woodruff key DIN 6888 (1)
Schneider 24

aEIectric



|2.66 (+0.023) (-0.031) |0.47 h6 | 2.36 h8 0.16 x 0.25

Wiring Diagram of Holding Brake

The connector is part of the scope of delivery. Connector designation: Hirschmann type G4 A 5M

Wiring Diagram of Encoder Plug on BRS3ee

oy

1: Motor housing

Pin Designation

1 A

2 A negated

3 B

4 B negated

5 C, 1

6 C negated, | negated

7 5 Vo

8 +5

9 -SENSE
10 +SENSE

11 Temperature sensor

12 Not connected

Torque Characteristics

Measurement at 1000 Steps/Revolution, Nominal Voltage DC Bus U, and Phase Current |
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M : Torque in Nm
n: Speedinrpm
f: Frequency in kHz
J: Rotor inertia in kg.cm?
1: Pull-out torque
2. Pull-in torque
3: Maximum load inertia
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